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1. Czes¢ ogolna
a. nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego:
,»Stacja wodociggowa w miejscowosci Dabrowica, gmina Jastkow
- cze$¢ elektryczna”
b. przedmiot i zakres robot budowlanych:
Zasilanie i instalacje elektryczne nn dla obiektu, na ktore sktadajg sie:
- Rozdzielnice enn
- Linie kablowe sterownicze, pomiarowe, enn
- Instalacje o$wietlenia og6lnego i1 gniazd wtyczkowych 230Vac
- Instalacje sity i sterowania
- Uziemienia i pofaczenia wyrdwnawcze
- Ochrona przeciwprzepigciowa i odgromowa
- spalinowy zespot pradotworczy
- alarmowy system sygnalizacji wlamania SSW
c. wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robdt tymezasowych:
Brak — wszystkie wykonane instalacje elektryczne, do przekazania zamawiajagcemu
d. NAZWATKOD CPV:
CPV 45231400-9: Roboty w zakresie budowy linii energetycznych
CPV 45311000-0: Roboty w zakresie przewoddw instal. oraz opraw elektrycznych

e. informacje o terenie budowy, zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia: organizacji rob6t budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0sob trzecich, ochrony
srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni: zadanie do
wykonania polega na demontazu/montazu instalacji elektrycznych, istniejacej stacji
wodociggowej wg projektu; roboty wykonywane w budynku, zbiornikach

wyrownawczych, studniach technologicznych oraz w terenie otwartym;



2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

Wykonawca jest obowigzany dostarcza¢ na budowe wyroby i materialy nowe (tzn. nie
uzywane). Nie stosowa¢ materialow pochodzacych z demontazu innych instalacji
elektrycznych lub materialow regenerowanych o ile umowa z inwestorem nie
postanowi inaczej !

Do realizacji robot stosowaé materialy spelniajace warunki okreslone w normach PN,
IEC, EN, HD odpowiednich dla danego wyrobu. Musza posiada¢ wymagane
przepisami: aprobaty techniczne, certyfikaty, Swiadectwa, deklaracje zgodnosci,
gwarancje i.t.p. zaSwiadczenia stwierdzajace bezpieczenstwo!!!, jakos¢, sprawnos¢
techniczna.

Sposob sktadowania materialow elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych
materiatdéw powinny by¢ zgodne z zaleceniami producentow.

Wykaz materiatoéw, wyrobdw - patrz zestawienia w przedmiarze.

UWAGA !!!

Materialy i wyroby elektryczne zastosowane w projekcie i wyszczegélnione w
przedmiarze/kosztorysie robét, ktére maja opisany typu/indeks/numer konkretnego
producenta, podane sg wylacznie jako przyklady artykulow spelniajacych
rozwiazania projektowe, zgodne z zasadami wiedzy technicznej i obowiazujacymi
przepisami.

Takie materialy i wyroby mozna dowolnie zamienia¢ na analogiczne/konkurencyjne,
innych producentéw. Pod warunkiem zachowania lub polepszenia parametréw

fizycznych znamionowych oraz wlasnosci funkcjonalno-uzytkowych !

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Brak wymagan szczeg6lnych. Roboty wykonywac przy uzyciu sprawnego i bezpiecznego

sprzgtu (koparki, podnosniki, wibromtoty) i elektronarzedzi r¢cznych.

4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu

Brak wymagan szczegdlnych. Materiaty i aparaty elektryczne w obrgbie placu budowy

transportowac recznie i Srodkami transportu wg zestawien R.M.S.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych

5.1 Dokumentacja techniczna

Jezeli w umowie nie ustalono innych termindéw, wykonawca robot elektrycznych powinien



otrzyma¢ dwa egzemplarze dokumentacji na 14 dni przed umownym terminem rozpoczgcia
rob6t. Wykonawca robot elektrycznych powinien przed ich rozpoczeciem zapoznac si¢ z
otrzymang dokumentacjg techniczng oraz przeprowadzi¢ jej analize¢ pod katem mozliwosci
wykonawczych 1 mozliwosci dostawy materiatéw 1 urzadzen zastosowanych w
dokumentacji. Wykonawca robo6t elektrycznych ponosi odpowiedzialno$¢ za wiasciwa

jakos$¢ robot oraz ich zgodnos$¢ z projektem i obowigzujacymi przepisami.

5.2 Dokumentacja prawna
Przed przystapieniem do wykonywania robot elektrycznych wykonawca powinien
otrzymac¢ od inwestora (lub generalnego wykonawcy) pisemne o$wiadczenie o spetnieniu

wymagan prawnych na prowadzenie robot.

5.3 Organizacja pracy na budowie
Organizacja pracy na budowie powinna by¢ zgodna z aktualnym Prawem Budowlanym i
przepisami Bezpieczenstwa i Higieny Pracy. Wykonawca robét elektrycznych powinien
mie¢ zapewnione przez Inwestora (lub generalnego wykonawce): ogrodzenie placu
budowy, odpowiednie wyodrebnione miejsca magazynowania materiatow, odpowiednie

dojazdy na plac budowy, zasilanie placu budowy energia elektryczna,

5.4 Odbior frontu robét
Przed rozpoczeciem robot elektrycznych wykonawca powinien zapoznac si¢ z obiektem
budowlanym (lub terenem), gdzie beda prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robot. Odbior frontu robot przez wykonawce od zleceniodawcy
(inwestora lub generalnego wykonawcy) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem

zainteresowanych stron.

5.5 Koordynacja
Wykonywanie robot elektrycznych nalezy koordynowac na biezaco z inwestorem lub
kierownictwem budowy obiektu i kierownikami robot poszczegdlnych rodzajow. Inwestor
lub generalny wykonawca powinien sporzadzi¢ ogdlny harmonogram budowy, tak
uzgodniony, aby zapewni¢ prawidlowy przebieg zasadniczych robot ogdélnobudowlanych,

a rownoczesnie umozliwi¢ technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robot.

5.6 Rozdzielnice enn
Rozdzielnice elektryczne przykrgca¢ do otworéw wykonanych w podtozu, §rubami lub

wkretami. Rozstaw otworéw domierza¢ bezposrednio z konstrukcji rozdzielnicy. Po



zamocowaniu rozdzielnic zainstalowac¢ elementy zdjete na czas transportu (np.
przeszklone drzwi, aparaty wewnetrzne dostarczane oddzielnie), sprawdzi¢ dokrecenie
srub 1 wkretéw w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych, podiaczy¢ obwody
zasilajace 1 odbiorcze oraz obwody sterowania, zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.
Obwody wychodzace z rozdzielnic oznaczy¢ numerami i symbolami zgodnie z
dokumentacjg. Stosowa¢ oznaczniki z tworzyw sztucznych, zaktadane na przewody. Przed
podtaczeniem obwodow sprawdzié¢ rezystancje izolacji wzgledem ziemi zaciskow
glownych, mierzong na zaciskach rozlacznikéw gtownych, miernikiem o napieciu S00V.
Na czas pomiaru odtaczy¢ aparaty ktére mogg ulec uszkodzeniu lub zadziata¢ (np.
ochronniki przeciwprzepigciowe). Wymagana rezystancja izolacji szyn, zaciskow
gtéwnych PEN,L1,L.2,L.3 z podtaczonymi obwodami wewnetrznymi przystosowanymi do
napigcia probierczego 500V - 10 MQ

Technologia wykonywania i zakres robdot wg opisow i wykazow tabel katalogow
nakladow rzeczowych zastosowanych w przedmiarze. Podstawy prawne,

normatywne wykonywania robot - patrz zalaczony wykaz norm i dyrektyw.

5.7 Instalacje elektryczne
Roboty elektryczne powinni wykona¢ monterzy instalacji elektrycznych pod nadzorem
kierownika z uprawnieniami budowlanymi specjalnosci elektryczne;.
Trasy instalacji elektrycznych powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami. Trasowanie, trwaty montaz konstrukcji wsporczych, uchwytdw, listew PCV,
HD-PE przeprowadzi¢ po utozeniu rurociggéw i urzadzen technologicznych.
Sprzet 1 osprzet instalacyjny mocowaé do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne i
bezpieczne jego osadzenie. Laczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzecie i
osprzegcie instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych.
Przewody muszg by¢ utozone swobodnie, nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia przekraczajace ich wytrzymatos$¢. Podejscia do odbiornikéw nalezy wykonaé
w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.
Podlaczanie elastyczne lub sztywne odbiornikéw wykonaé wg instrukcji ich producentdw.
Miejsce potaczen zyt z zaciskami doktadnie oczysci¢. Zapewnié elektryczng i
mechaniczng skuteczno$¢ potaczenia z zabezpieczeniem przed korozja i ostabieniem sity
docisku. Przed podtaczeniem napiecia sprawdzi¢ rezystancje izolacji kazdego obwodu
instalacyjnego od strony zasilania. Pomiarow dokonywa¢ miernikiem 500V (lub 250V w

obwodach SELV). Wymagane rezystancje minimalne dla pomiarow 500V - 1,0 MQ, dla

pomiardéw 250V - 0,5 MQ). Po podlaczeniu napigcia na obwody odbiorcze sprawdzié: czy

zalaczanie urzadzen jest realizowane zgodnie z zatozeniami projektowymi, czy w



gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg podtaczane do wlasciwych zaciskow, czy
silniki obracajg si¢ we wlasciwym kierunku.

Technologia wykonywania i zakres rob6t wg opisow i wykazow tabel katalogow
nakladow rzeczowych zastosowanych w przedmiarze. Podstawy prawne,

normatywne wykonywania robot - patrz zalaczony wykaz norm i dyrektyw.

5.8 Instalacja opraw o$wietleniowych
Roboty wykonywa¢ jak w pkt. 5.7. Oprawy mocowaé do stropow i §cian pomieszczen.
Stosowac oprawy o wysokosprawnych zrodtach §wiatta typu LED o stopniu odpornosci
na wode i pyt minimum IP54. Oprawy zewngetrzne powinny mie¢ wbudowang ochrone
przeciwprzepigciows.
Technologia wykonywania i zakres robot wg opisow i wykazow tabel katalogow
nakladow rzeczowych zastosowanych w przedmiarze. Podstawy prawne,

normatywne wykonywania robot - patrz zalaczony wykaz norm i dyrektyw.

5.9 Linie kablowe
Roboty elektryczne powinni wykona¢ monterzy instalacji elektrycznych pod nadzorem
kierownika z uprawnieniami budowlanymi specjalnosci elektryczne;.
Trasy kabli wytycza¢ geodezyjnie.
Wszystkie ostony rurowe PEH kabli elektrycznych uszczelnia¢ na koncach rurami
termokurczliwymi lub piankg silikonowa. Konce zyt wielodrutowych powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub koncéwkami kablowymi. Miejsce polaczen
zyt z zaciskami doktadnie oczys$ci¢. Zapewni¢ elektryczng i mechaniczng skuteczno$¢
polaczenia z zabezpieczeniem przed korozja i ostabieniem sity docisku. Przed
podtaczeniem napigcia sprawdzi¢ rezystancje izolacji kazdego obwodu. Po podtaczeniu
napiecia na obwody odbiorcze sprawdzié: czy zataczanie urzadzen jest realizowane
zgodnie z zalozeniami projektowymi, czy w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sa
podtaczane do wlasciwych zaciskow.
Linie wykonywa¢ z pojedynczych odcinkow, na catej trasie kablowej, bez potaczen
(mufowania). Przed podtaczeniem napigcia sprawdzi¢ rezystancj¢ izolacji kazdego kabla.
Pomiaréw dokonywa¢ miernikiem 500V (lub 250V w obwodach SELV). Wymagane
rezystancje minimalne dla pomiaréw 500V - 1,0 MQ, dla pomiarow 250V - 0,5 MQ.
Technologia wykonywania i zakres robot wg opisow i wykazow tabel katalogow
nakladéw rzeczowych zastosowanych w przedmiarze. Podstawy prawne,

normatywne wykonywania robot - patrz zalaczony wykaz norm i dyrektyw.



5.10 Spalinowy zesp6t pradotworczy

Zakupic agregat pradotworczy, o parametrach wg projektu, w obudowie
napowietrznej dzwigkochtonnej wyposazony w automatyke samostartu i samoczynnego
przelaczania zasilania SZR. Agregat ustawia¢ na nawierzchni drogowej wykonanej wg
odrebnego projektu lub na ptytach drogowych tworzac podstawe o wymiarach
dopasowanych do wymiardéw agregatu. Ptyty uktadaé na podsypce z piasku.

Roboty elektryczne powinni wykona¢ monterzy instalacji elektrycznych pod
nadzorem kierownika z uprawnieniami budowlanymi specjalnosci elektrycznej. Przy
montaz mechanicznym i elektrycznym uwzgledni¢ zalecenia i wytyczne wytworcy
urzadzenia. Przed podigczeniem napigcia sprawdzi¢ rezystancje izolacji kabli

energetycznych agregatu. Pomiaréw dokonywaé¢ miernikiem 2,5kV, wymagane

rezystancje minimalne - 20 MQ. Przeprowadzi¢ ruch prébny agregatu. Opracowac i
przekaza¢ uzytkownikowi instrukcje eksploatacyjng agregatu.

Technologia wykonywania i zakres robdot wg opisow i wykazow tabel katalogow
nakladow rzeczowych zastosowanych w przedmiarze. Podstawy prawne,

normatywne wykonywania robot - patrz zalaczony wykaz norm i dyrektyw.

5.11 System alarmowej sygnalizacji wlamania SSW/IAS
Roboty powinni wykona¢ monterzy instalacji SSW alarmow wiamaniowych.

Instalacja SSW powinna spetnia¢ warunki ochrony stopnia 2 wg PN/EN-50131-1.
Wymagania ogolne dla urzadzen SSW
- Czujki wltamaniowe wykrywajace ruch/intruza o przetwornikach dualnych PIR+MW
montowaé na $cianach na dedykowanych wspornikach na wysokosci ~2,2m nad posadzka.
- Czujki magnetyczne wykrywajace ruch/otwieranie wtazow i pokryw uje¢ wody oraz
zbiornikow wody montowac na oscieznicach za§ magnesy aktywujace na czg¢sciach
ruchomych - ramach wtazéw, pokryw.
- Zapewni¢ tatwy dostep do elementow SSW w celu konserwacji, obstugi
- Zabezpieczy¢ urzadzenia SSW przed uszkodzeniem mechanicznym oraz nieuprawniong
ingerencja osob postronnych
- System alarmowy nie powinien zaktocaé dzialania innych systeméw lub sprzetu
teletechnicznego, sterowania, wizualizacji stanu, np. przez emisj¢ zaktocen
radioelektrycznych, dopuszczalny poziom zakldcen N.
- Centrala sygnalizacji alarmu wlamania i manipulator LCD nalezy zainstalowa¢ w strefie
chronionej przez system alarmowy, czujkami PIR+MW.
- Centrala SSW, rejestratory cyfrowe TVU instalowa¢ w obudowach zamykanych na

klucz, zapewniajacych dostep tylko administratorom bezpieczenstwa i uprawnionym



serwisantom. Zapewni¢ zdalne, teleinformatyczne zarzadzanie systemami SSW, TVU
poprzez sie¢ LAN/VPN/WAN/LTE. Nieuprawniony uzytkownik obiektu nie moze mie¢
dostepu do teleinformatycznych urzadzen zarzadzajacych systemu, co jest elementem
zasad bezpieczenstwa teleinformatycznego.

- Centrala SSW powinna mie¢ 8 wejs¢ dla linii dozorowych, 2 wyjscia do alarmowego
sygnalizatora akustyczno-optycznego i do manipulatora lokalnego LCD oraz wyjscie
transmisyjne do sieci Ethernet. Powinna jednoznacznie wskazywa¢ zrodto alarmu.

- Alarmy od czujek i alarmy od uszkodzen sabotazowych powinny by¢ oddzielnne.
Wymagania ogélne dla instalacji SSW/IAS

- Zaciski 1 przewody powinny by¢ numerowane, barwione lub oznaczone w inny, tatwy do
identyfikacji sposob. Oznaczenia powinny by¢ trwale i czytelne.

- Potaczenia przewodow elektrycznych powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatosé
mechaniczng i elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane. Do
polaczen przewodow nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe pokryte materiatlem
izolacyjnym lub puszki polaczeniowe.

- Linie dozorowe oraz sterujace nalezy wykona¢ przewodem typu 3x2x0,5mm?2 , przy
dlugosciach linii dozorowych do 1000 m. Linie te nalezy przylacza¢ do urzadzen SSW
zgodnie z wymaganiami wytworcy urzadzenia.

- Okablowanie SSW nalezy ukry¢ w miar¢ mozliwosci 1 prowadzi¢ w ciggach
elektroinstalacyjnych korytek, listew, rur PCV prowadzonych po $cianach/sufitach.
Przejscia przez $ciany lub stropy nalezy ostania¢ rurami PCV (przepustami). Nie wolno
prowadzi¢ przewodow linii dozorowych, sygnalizacyjnych, sterujacych i monitorujacych
z przewodami elektrycznymi 230/400Vac w tym samym przepuscie.

- Przy wyznaczaniu ciggdw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej

liczby zblizen 1 skrzyzowan z innymi instalacjami, np. elektroenergetycznymi i
teletechnicznymi. Wskazane jest zachowanie odleglosci ~30 cm od tych instalacji.

- Ewentualne puszki polaczeniowe obwodow dozorowych SSW powinny by¢

zabezpieczone przed sabotazem i nieuprawnionym manipulowaniem.

6. Opis dzialan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobéw i robét

budowlanych

Po zakonczeniu robdt elektrycznych, a przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest
do przeprowadzenia prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robdt wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardw i probnym uruchomieniem
poszczego6lnych obwodow elektrycznych. Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete

w szczegdtowych protokdtach lub udokumentowane wpisem do dziennika budowy.



7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Przedmiar robét dla potrzeb kosztorysu inwestorskiego wykonaé w oparciu o katalogi
naktadoéw rzeczowych KNR: nr 2-01, 5-08, 5-10, 5-14, 7-08, 13-21. Do obliczonych na
podstawie projektu ilosci materiatow podstawowych dodaé rezerwy na poziomie 2-4%
catosci danego asortymentu. Technologia wykonywania i zakres robot wg opisow i

wykazow tabel katalogow nakladow rzeczowych zastosowanych w przedmiarze.

8. Opis sposobu odbioru robot budowlanych

Odbidr i przekazywanie robdt bezposredniemu zleceniodawcy realizowaé komisyjnie z
udziatem przedstawicieli zainteresowanych stron. Zgloszenie i przekazanie cato$ci robot

realizowaé po wykonaniu czynnos$ci wg punktu 6 niniejszego opracowania.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

W robotach dla instalacji elektrycznych przepompowni nie wystepuja roboty tymczasowe

1 prace towarzyszace.

10. Dokumenty odniesienia - dokumenty bedace podstawa do wykonania robét budowlanych
10.1 PROJEKT ,,Stacja wodociggowa w miejscowosci Dgbrowica, gmina Jastkow
- czg$¢ elektryczna”

10.2 Niniejsza “specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot”
10.3 Katalogi naktadéw rzeczowych KNR, KNNR o numerach wg pkt. 7
10.4 Wyciag z wykazu obwigzujacych polskich norm i dyrektyw - patrz tabela
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WYCIAG Z WYKAZU NORM I DYREKTYW - BRANZY ELEKTRYCZNE]

N-SEP-E-001
Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia - ochrona przeciwporazeniowa

N-SEP-E-004
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - projektowanie i budowa

PN-HD 60364-1:2010
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogolnych
charakterystyk, definicje

PN-HD 60364-4-41:2009
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -
Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-IEC 60364-4-42:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed skutkami oddziatywania cieplnego

PN-IEC 60364-4-43:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed prgdem przetezeniowym

PN-IEC 60364-4-442:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed przepieciami - Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepigciami i
uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia

PN-IEC 60364-4-443:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed przepieciami - Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tqgczeniowymi

PN-IEC 60364-4-444:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed przepieciami - Ochrona przed zaktoceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowlanych

PN-IEC 60364-4-45:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed obnizeniem napigcia

PN-IEC 60364-4-473:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa - Stosowanie
srodkow ochrony zapewniajqcych bezpieczenstwo - Srodki ochrony przed prgdem przetezeniowym

PN-IEC 364-4-481:1994

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo - Dobor
srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych - Wybor srodkow ochrony przeciwporazeniowej
w zaleznosci od wphywow zewnetrznych (w zakresie pkt 481.3.1.1)

PN-IEC 60364-4-482:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Dobor
srodkow ochrony w zaleznosci od wpltywow zewnetrznych - Ochrona przeciwpozarowa
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PN-IEC 60364-5-51:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Postanowienia ogolne

PN-IEC 60364-5-52:2002
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-523:2001
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Obcigzalnosc¢ prgdowa diugotrwata przewodow

PN-IEC 60364-5-53:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-534:2003
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Urzgdzenia do ochrony przed przepigciami

PN-IEC 60364-5-537:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Aparatura rozdzielcza i sterownicza - Urzqdzenia do odiqczania izolacyjnego i lgczenia

PN-HD 60364-5-54:2010
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 5-54: Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Uziemienia, przewody ochronne i przewody polgczen ochronnych

PN-IEC 60364-5-551:2003
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego - Inne
wyposazenie - Niskonapieciowe zespoly prgdotworcze

PN-HD 60364-5-559:2010
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czes¢ 5-55: Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego - Inne wyposazenie - Sekcja 559: Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe

PN-IEC 60364-5-56:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje
bezpieczenstwa

PN-HD 60364-6:2008
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 6: Sprawdzanie

PN-EN 60445:2010
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja - ldentyfikacja zaciskow urzqdzen i zakonczen przewodow

PN-EN 60446:2010
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja - Identyfikacja przewodow kolorami albo znakami alfanumerycznymi

PN-HD 60364-7-701:2010
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Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 7-701: Wymagania dotyczqce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Pomieszczenia wyposazone w wanne lub prysznic

PN-IEC 60364-7-702:1999

PN-IEC 60364-7-702:1999/ Ap1:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania dotyczqce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Baseny plywackie i inne

PN-HD 60364-7-703:2007
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czes¢ 7-703: Wymagania dotyczqce specjalnych
instalacji lub lokalizacji - Pomieszczenia i kabiny zawierajqgce ogrzewacze sauny

PN-HD 60364-7-704:2010
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 7-704: Wymagania dotyczgce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Instalacje na terenie budowy i rozbiorki

PN-IEC 60364-7-705:1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania dotyczqce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i ogrodniczych

PN-IEC 60364-7-706:2000
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania dotyczqce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzqgcymi

PN-IEC 60364-7-714:2003
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania dotyczqce specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Instalacje oswietlenia zewnegtrznego

PN-HD 60364-7-715:2006
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czes¢ 7-715: Wymagania dotyczgce specjalnych
instalacji lub lokalizacji - Instalacje oswietleniowe o bardzo niskim napieciu

PN-HD 60364-7-740:2009

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czes¢ 7-740: Wymagania dotyczqce specjalnych
instalacji lub lokalizacji - Tymczasowe instalacje elektryczne obiektow, urzqdzen rozrywkowych i
straganow na terenie targow, wesolych miasteczek i cyrkow

PN-HD 308 §2:2007
Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych

PN-E-05010:1991
Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych

PN-E-05115:2002
Instalacje elektroenergetyczne prgdu przemiennego o napigciu wyzszym od 1 kV

PN-E-05204:1994
Ochrona przed elektrycznosciqg statyczng - Ochrona obiektow, instalacji i urzqdzen - Wymagania

PN-E-08501:1988
Urzgdzenia elektryczne - Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-EN 12464-1:2004

Swiatlo i oswietlenie - Oswietlenie miejsc pracy - Czesé¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach
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PN-EN 50131-1
PN-EN 50160

Parametry napiecia zasilajgcego w publicznych sieciach rozdzielczych

PN-EN 50310:2007
Stosowanie polgczen wyrownawczych i uziemiajgcych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym

PN-EN 60445:2010
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu czlowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja - Identyfikacja zaciskow urzqdzen i zakonczen przewodow

PN-EN 60446:2010
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja - ldentyfikacja przewodow kolorami albo znakami alfanumerycznymi

PN-EN 60529:2003
Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-EN 61140:2005
PN-EN 61140:2005/41:2008

Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym - Wspdlne aspekty instalacji i urzqdzen

PN-EN 61293:2000
Znakowanie urzqdzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczqcymi zasilania elektrycznego -
Wymagania bezpieczenstwa

PN-EN 1838:2005

Zastosowania oswietlenia - Oswietlenie awaryjne

PN-EN 50172:2005
Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego

PN-EN 62305-1:2011 + AC:2017 + Ap2:2018
Ochrona odgromowa - Czesé 1: Zasady ogolne

PN-EN 62305-2:2012 + Ap1:2019
Ochrona odgromowa - Czes¢ 2: Zarzgdzanie ryzykiem

PN-EN 62305-3:2011

Ochrona odgromowa - Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagroZenie Zycia

PN-EN 62305-4:2011 + AC:2017 + Ap2:2018
Ochrona odgromowa - Czes¢ 4: Urzgdzenia elektryczne i elektroniczne w obiektach

PN-EN 62561-1:2017
Elementy urzqdzenia piorunochronnego (LPSC) - Czegs¢ 1: Wymagania dotyczgce elementow
potqczeniowych

PN-EN 62561-2:2018

Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPSC) - Czes¢ 1: Wymagania dotyczqce przewodow i uziomow



